
 

 
 

【お知らせ】 

2019 年 12 月 16 日 

 

2019 年国際ロボット展にて、自動荷卸機能付き搬送ロボット（AGV）プロタイプを公開

しました。 

各要素技術の特長、走行駆動系、リンク駆動アクチュエータ系、２×2D カメラによる

画像処理技術、フロアマッピングと障害物を避ける SLAM 技術などを紹介したビデオ

を掲載しました。 

 

AGV に関するご質問・ご相談はお気軽にお問い合わせください。 


